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SPARROW 2

Mannal v2.0

Popis

Na zékladé Sparrow FC vznikl Sparrow 2, ktery zjednodusil a vylepsil uZivatelské rozhrani a
zlepsil zazZitek z pouzivani. Soucasné piidévéa podporu rliznych signall prijimacd, véetné PWM,
PPM, SBUS, IBUS, CRSF a podporu DJI-OSD, CRSF-TELE. Pro specifické funkce a pouZiti,

viz podrobny popis niZe.
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VAROVANT

Prosim prisné dodrzujte prislusné narodni zakony a predpisy a létejte
bezpecné. Pred pouzitim FC musite plné porozumét bezpecnostnim
pokyntm. Zarizeni a veskeré elektronické produkty v letadle nemusi
byt vzdy zcela spolehlive. Pred kazdym letem je potreba provezt
nezbytnou kontrolu,

Obsah
1. PARAMETRY oo 3
2. INSTALACE A ZAPOIJENT 3
3. DALKOVE OVLADANT oo 5
B ZISK oo oo 7
5. LETOVY MOD 8

LefeiRC www. lefeirc. com/




RCbro® SPARROW 2z User-Manual

1. PARAMETER

Velikost 33«27+12mm
FC Hmotnost 11g
Mapéti 5V
Velkost 18+18*6mm
GPS Hmotnost 6g
Mapéti 5y
Pfijimac Typ PWM, PPM SBUS,IBUS,CRSF(ELRS)
Ostatni Piislusenstvi FC.GPS, Sroubovak, kabel
Protokol DJI-05D,CRSF-TELE

2. INSTALACE A ZAPOJENT

» Smér instalace FC

Sipka ukazuje smér letu,
zachovejte rovinu

» Rozhrani

Pfi zapojovani vénujte
pozornost kladnému a
zapornému palu

PWM zapojeni
pfijimade

PPM, SBUS, IBUS, CRSF 2
(Na obrazku je CRSF+TELE)
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GPS anténu orientujte smérem
k obloze jako na obrazku

AIL AIL
ELE ELE
Servo THR THR
RUD RUD
AUX RC CH6 or CH7 vystup
CH1-4 PWM-IN,CH1-4:AILELE THR.RUD
Pfijimac RC PPM,SBUS,IBUS,CRSF nebo PWM kandl mddu
TX CRSF-TELE
GPS

Viz schéma zapojeni

* Pro prepinani rezimd madi se doporucuje pouZit tfipolohovy prepinac

* PFi zapojeni PWM pfijimace do PWM vstupu nelze pouZit AUX, pouze 5 kanali

* Pro PPM, SBUS, IBUS, CRSF, pofadi kanéld 1-4 je definovano: AIL, ELE, THR, RUD
* Paty kanal pfi PPM/SBUS/IBUS zapojeni je kanal reZimu madi, Sesty je AUX

* Sesty kandl pii CRSF zapojeni je kanal reZimu mddd, sedmy je AUX

~ DI
B | — ! Red: 7.4~ 1.6
e} Black; PFower GMD
+ e Whing:U ART-RX{D5D-TX,0~3.3W)
BATT —‘ —=—Gray:UART-TX(050-RX,0-3.3V)
—F= Rrewn-Signal GND
= Yellow: 111 WD (SEUS,0~3.3V)

GMD
[ﬂ BATT
l X

* DII rozhrani také podporuje detekc napéti

* Detekce napéti DJI rozhrani se pohybuje v rozmezi 2-6s, vénujte pozornost napajecimu
napéti DI (7,4-17,6V) pii zapojeni, aby nedoslo k vyhofen( zaifizeni!

~ DJI-0OSD

Displej zobrauje: Koordinaty, Satelity, Nadmoiskou vysku, Rychlost, Stoupani, Vzdalenost,
Napéti, Informace o poloze, Letovy reZzim a Smér
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3. DALKOVE OVLADANI
~ Jak posoudit, zda-li se RC chova normalné?

Po zapnuti FC se vSechny LED rozsviti a spusti se konfigurace GPS. Potom
soucasné zablikaji tfi zelené LED, coZ znamena, Ze konfigurace GPS je
dokonéena a neni rozpoznano RC. Pokud zelend LED T a V soudasné rychle
blika, RC je rozpoznano.

* Po zapnuti napajeni zachovejte 15 sekund FC v horizontaIni roving, nez se
inicializuje senzor v FC.

* Zelene’l LED T aV I::IikE’l rychle a A sviti, kdyi je RC signa’ll rozpoznén ale osy

e

Krok 2 Posunte plynovou packu do nejvyssi polohy
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indikovat typ letadla a letovy mad.

Jak pomoci FC kalibrovat regulator?

Krok 1: Pfesurite plynovou packu do nejviyssi polohy v MANUALNIM médu.
Krok 2: Zapnéte napajeni

polohy. Po zaznéni tonu z regulatoru zacnou zelené LED indikovat typ letadla a
zvoleny letovy mad.

Jak pomoci RC nastavit typ letadla?

Typ letadla nastavite rychlym prepnutim prepinace letového modu (CH5 nebo CH6)
po té, co jste odemkli FC.
* Mezi jednotlivymi pfepnutimi pfepinace nechavejte sekundové pauzy.

Jak pouzit RC ke kalibraci roviny €idla v FC?

wr

Umistéte FC vodorovné a presunte packy tak, jak
je znadzornéno na obrazku. Po té by mély zablikat
tfi zelené LED soucasné.

Jak pomoci RC nastavit smér vychylek serva?

* Musi byt provadéno pred tim, nez pomoci RC odemknete FC!
Krok 1: Zkontrolujte smér vychylek pfi naklanéni letadla

B, Zpétna vazba pohybu kiidélek
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Krok 2: Pokud smér vychylky zpétné vazby neni spravny, pfesurte packu AIL
nebo ELE do maximalni polohy a vyckejte, dokud se vychylka serva sama neobrati.
Krok 3: Znovu zkentrolujte smér vychylky zpétné vazby pfi naklonu letadla.
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» Jak nastavit vychylky vysilage?

iEEARE Vychylky vysilace
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* Pokud smér vychylek neni spravny, reverzujte je ve vasem RC.

~ FailSafe
Typ Metoda nastaveni
PWMM
PPM Nastavte vystup kandlu RC tak, aby se aktivoval méd RTH
IBUS (rezim ndvrat dom() po vypnuti RC
CRSF
SBUS Automaticky rozpozna vypadek signalu RC
* Musi byt pfipojeno GPS, jinak nebude reZim RTH fungovat.
4. ZISK
D Otacejte po sméru hodinovych rucicek
+ pro zvysenl ctivosti. Pokud je citivost
= (] nastavena na pfiis vysokou hodnotu,
=l 1 — bude letadlo pfiéné nebo podéiné kmitat

L ."I J'I
MIN O & MAX
i

—
-

* Nastavuje se jedna citlivost pro vSechny kanaly spolecné, ne pro kaidy kanal
zvIast.

MAX MID MIN
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5, LETOVY MOD

MOD Popis Zelena LED
MANUAL Ovladani letadla RC wysilaéem Fomalu blika
STABILIZACE UdrZovani letové hladiny Switi
ALTHOLD(MO GPS) Letadlo udrzuje vysku, minimalin vyskovy limit 25m Rychle blika
RTH{GPS OK) Navrat domd. KrouZenl v okruhu 50m ve vysce 70m rychlosti 13m/s  |Rychle blika
Cervend LED Popis
MNesvitl GPS nema signal
Blika GPS nema plny signdl, neni doporuéeno letét
Switi GPS ma dostatedny signal, moZno letét

» Automaticky start

V rezimu ALTHold: Pfesufite plynovou paku na MAX a jakmile se motor roztod, zacne letoun
automaticky stoupat do vysky 25m.

V rezimu RTH: Pfesufite plynovou paku na MAX, zatfeste letadlem nebo mu udélte pocateénl

rychlost. Jakmile se motor zvolna roztodl, letadlo zacne automaticky stoupat a krouZit nad
mistem startu.

» ReZim Vzletu/Pristani

Motor se todl pomalu pouze pfi reZimu vzletu nebo piistani, Normalni rezim letu je pii vysce
nad 30m a pfi rychlosti vétsi nez 3m/s, tehdy miZete pfepnout na rezim RTH a motor se ji2
nebude otadet pomalu. Pokud vyika klesne pod 15m, rychlost pod 1m/s a plynova paka je na
minimu, tak se pfi pfepnuti na RTH nastavi rezim piistavan’ a motor se zacne otadet pomalu.

» Ovladani plynu
Plyn je v reZimu RTH fizen casteéné automaticky. Pokud potfebujete wy3Si rychlost, nez

nastavi FC, miZete ji zvysit pohybem plynové paky. Ve viech ostatnich reZimech je plyn
ovladan plné manualné.

» Vystup plynu

Pfed odemknutim FC vyslackou je plynovy vystup uzamdéen! Po odemknuti FC je vystup phlynu
uréen stavern GPS, viz tabulka nize.

MQD Bez GPS Bez GPS signalu Dostateény GPS signal
MAMUAL Phyn T latko
STABILIZACE Plyn Fizen = anj S ron | P fzen vysiatkou
vysilackou adny vystup
ALTHOLD RTH RTH
Navrat domd - RTH ALTHOLD Zadny vystup Viz Ovladani plynu

LefeiRC www. lefeirc. com/




